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Nome Comercial do Equipamento: Robd Humanoide Social Auténomo “Pepper”

Funcdo Principal: Com base nas informacdes técnicas fornecidas pelo fabricante, o robd
“Pepper” trata-se de um rob6 humanoide autébnomo, concebido para interacdo social e
atendimento ao publico, capaz de reconhecer pessoas, interpretar comandos de voz, expressar
respostas e movimentar-se de forma independente em ambientes internos.

Descrigao:

ROBO HUMANOIDE AUTONOMO, PROGRAMAVEL, COM UNIDADE DE CONTROLE
INCORPORADA, SISTEMA DE RECONHECIMENTO FACIAL E DE VOZ, CAMERAS 2D/3D, SENSORES
LASER E INFRAVERMELHOS, MICROFONES E ALTO-FALANTES, DISPLAY INTERATIVO TATIL,
CONECTIVIDADE WI-FI, ARTICULACOES MOTORIZADAS (20 EIXOS), MOBILIDADE AUTONOMA
POR RODAS, ALIMENTACAO POR BATERIA RECARREGAVEL DE {ONS DE LITIO (26,46 V / 30 AH),
AUTONOMIA DE 7 A 20 HORAS, COM ALTURA DE 1,21 M E PESO DE APROXIMADAMENTE 29,6
KG, DESTINADO A INTERACAO SOCIAL, COMUNICACAO E ATENDIMENTO AO PUBLICO,
COMERCIALMENTE DENOMINADO “PEPPER”

NCM aplicavel:

8479.50.00

O robo “Pepper” é constituido por:

- Corpo humanoide mével, com articulagdes motorizadas (pesco¢o, ombros, cotovelos, anca e

joelhos);
- Trés rodas motrizes na base, para locomogdo autdnoma em superficie plana;
- Cabeca com cameras e microfones para reconhecimento visual e sonoro;

- Unidade de processamento embarcada, contendo CPU, GPU, memdria e interfaces de

comunicacdo sem fio;

- Bateria recarregdvel de ions de litio, tensdo nominal de 26,46 V, capacidade de 30 Ah,

autonomia média de 7 a 20 horas;
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- Carregador de bateria externo (entrada 100-240 V CA / saida 28,6 VCC—8 A);

- Display interativo (tablet) acoplado ao térax para exibicdo de conteudos e interagdo por toque;

Sensores integrados, incluindo:

-2 cameras 2D e 1 cdmera 3D RGB-D;

- 6 sensores laser (Classe 1M — 808 nm);
- 2 sensores infravermelhos;

- Sensores de sonar, giroscépio, acelerdometro e sensores tateis de cabeca e maos.

Principais caracteristicas técnicas:

- Altura: 1,208 mm (aproximadamente 1,21 m);

- Peso: 29,6 kg;

- Temperatura de operagao: 5 °C a 35 °C;

- Conectividade: Wi-Fi IEEE 802.11 a/b/g/n, Ethernet (opcional);

- Sistema operacional: NAOqi OS (base Linux);

- Capacidade de processamento: Unidade de controle integrada ao robo;
- Mobilidade: Autbnoma por rodas com sistema de estabilizacdo;

- Interface com o usuario: Voz, gestos, toque e display.
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O robd6 opera mediante comando auténomo processado internamente. Utiliza sensores
de imagem, som e distancia para detectar e reconhecer pessoas, processando as informacdes
em sua unidade central para gerar respostas verbais, gestos e movimentos fisicos

correspondentes.

A interacdo é aprimorada por conexdo em nuvem, permitindo o uso de servigos
cognitivos externos (reconhecimento facial, processamento de linguagem natural, banco de
dados de respostas). O equipamento ndo realiza tarefas de manipulacdo fisica de objetos,

limitando-se a comunicacdo e expressdao multimodal com humanos.
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Imagens do Produto:




Memorial Técnico Descritivo

Apresentado em 2014, o Pepper & o primeire robo humanoide social do mundo,
concebido para interagir de forma intuitiva com as pessoas.

Atraente ¢ ¢ Facilmente aceite
Com um tamanha ideal de 130 cr |4 pés) D simpélico, seguro e imparcial
de altura, uma aparéncia charmativa e um - Pepper consegue sempra

compartamento humanoide, o Pepper tornar & comunicacho agradivel
destaca-se facilmente numa multidss, & & exparibncia memdrdvel

chamands facilmente todas ag
atencdes e crianda uma ligaclo
emocional Com &5 pessHas,

Desbloqueador de conversa
Gracas s08 SEUsS NUMEBMDSES SENSOres,
o Pepper deteta pessass no sew ambiente
& charma B Sul atencho, inktianda & interatis
paf voZ ou diriginde-se proativamente &s
PESSOAS PArE INICIET WMA CORVersa.

Ligado

0 Pepper proparceona uma
eaperiénces vtilizando vérios
SeFviCos i mueem @ bases de dados
gue expandem as suas capacidades
téenicas, eomo a computacha
cognitiva, 8 comunicacia em

termipo real & & recolha de dadas,
para aferacer maig services,

Personalizavel

Enquanto platalorma programavel
avancada, o Pepper oferece
possibilidedes infnitas para enriquecer
a5 experibncias dos utilizadores, o gue
perfite 8 sus implementacho em
diferentes setores, coma o retalbs,
barnca, viagens, espacos de trabalho,
SErWcos QOvernamentais e poblc o,
cukdedas de salde & ensio.
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0 Pepper estd
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