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Nome Comercial do Equipamento: Robô Humanoide Social Autônomo “Pepper”

Função Principal: Com base nas informações técnicas fornecidas pelo fabricante, o robô
“Pepper” trata-se de um robô humanoide autônomo, concebido para interação social e
atendimento ao público, capaz de reconhecer pessoas, interpretar comandos de voz, expressar
respostas e movimentar-se de forma independente em ambientes internos.

Descrição:

ROBÔ HUMANOIDE AUTÔNOMO, PROGRAMÁVEL, COM UNIDADE DE CONTROLE
INCORPORADA, SISTEMA DE RECONHECIMENTO FACIAL E DE VOZ, CÂMERAS 2D/3D, SENSORES
LASER E INFRAVERMELHOS, MICROFONES E ALTO-FALANTES, DISPLAY INTERATIVO TÁTIL,
CONECTIVIDADE WI-FI, ARTICULAÇÕES MOTORIZADAS (20 EIXOS), MOBILIDADE AUTÔNOMA
POR RODAS, ALIMENTAÇÃO POR BATERIA RECARREGÁVEL DE ÍONS DE LÍTIO (26,46 V / 30 AH),
AUTONOMIA DE 7 A 20 HORAS, COM ALTURA DE 1,21 M E PESO DE APROXIMADAMENTE 29,6
KG, DESTINADO À INTERAÇÃO SOCIAL, COMUNICAÇÃO E ATENDIMENTO AO PÚBLICO,
COMERCIALMENTE DENOMINADO “PEPPER”

NCM aplicável:

8479.50.00

O robô “Pepper” é constituído por:

- Corpo humanoide móvel, com articulações motorizadas (pescoço, ombros, cotovelos, anca e

joelhos);

- Três rodas motrizes na base, para locomoção autônoma em superfície plana;

- Cabeça com câmeras e microfones para reconhecimento visual e sonoro;

- Unidade de processamento embarcada, contendo CPU, GPU, memória e interfaces de

comunicação sem fio;

- Bateria recarregável de íons de lítio, tensão nominal de 26,46 V, capacidade de 30 Ah,

autonomia média de 7 a 20 horas;
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- Carregador de bateria externo (entrada 100–240 V CA / saída 28,6 V CC – 8 A);

- Display interativo (tablet) acoplado ao tórax para exibição de conteúdos e interação por toque;

Sensores integrados, incluindo:

- 2 câmeras 2D e 1 câmera 3D RGB-D;

- 6 sensores laser (Classe 1M – 808 nm);

- 2 sensores infravermelhos;

- Sensores de sonar, giroscópio, acelerômetro e sensores táteis de cabeça e mãos.

Principais características técnicas:

- Altura: 1,208 mm (aproximadamente 1,21 m);

- Peso: 29,6 kg;

- Temperatura de operação: 5 °C a 35 °C;

- Conectividade:Wi-Fi IEEE 802.11 a/b/g/n, Ethernet (opcional);

- Sistema operacional: NAOqi OS (base Linux);

- Capacidade de processamento: Unidade de controle integrada ao robô;

-Mobilidade: Autônoma por rodas com sistema de estabilização;

- Interface com o usuário: Voz, gestos, toque e display.
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O robô opera mediante comando autônomo processado internamente. Utiliza sensores

de imagem, som e distância para detectar e reconhecer pessoas, processando as informações

em sua unidade central para gerar respostas verbais, gestos e movimentos físicos

correspondentes.

A interação é aprimorada por conexão em nuvem, permitindo o uso de serviços

cognitivos externos (reconhecimento facial, processamento de linguagem natural, banco de

dados de respostas). O equipamento não realiza tarefas de manipulação física de objetos,

limitando-se à comunicação e expressão multimodal com humanos.
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Imagens do Produto:
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Documento Técnico:

PEPPER_UserGuid
e_PT_2019-03-13_0 (1).pdf


